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1. CZESC OPISOWA
1.1 Podstawa opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt technologiczny polegajacy na wymianie elementu
wyposazenia wiaduktu poprzez wymiang blokowego urzadzenia dylatacyjnego na dylatacje
bitumiczng na wiadukcie MWAO1 w Zabrzu w ciaggu autostrady A-4 w km 317+932 kierunek
Wroctaw (dylatacja wjazdowa i zjazdowa).

Zarzadca drogi, w ciggu ktorej znajduje si¢ obiekt jest Generalna Dyrekcja Dréog
Krajowych i Autostrad Oddzial w Katowicach, ul. Mysliwska 5, 40-017 Katowice.

1.2 Przedmiot i zakres opracowania

Celem niniejszego opracowania jest przedstawienie zakresu i technologii prac zwigzanych
z wymiang uszkodzonych dylatacji blokowych na przedmiotowym obiekcie mostowym oraz zasad
postepowania majacych na celu zapewnienie wtasciwej jakosci realizowanych robét na:

»Wiadukcie MWAO1 w ciagu autostrady A1 w km 317+932 w kierunku Wroclawia
w m. Zabrze”

— wymiana dwoch dylatacji blokowych na dylatacje bitumiczne w jezdni 1 w kapach
chodnikowych - 47,30m

— wykonanie wymiany nawierzchni $cieralnej - po ok. 0,5m z kazdej strony dylatacji

Rozwigzanie jest formg zabezpieczenia tymczasowego do czasu rozwigzania docelowego
polegajacego na wymianie przez GDDKiA O/ Katowice wszystkich urzadzen dylatacyjnych na
obu obiektach mostowych, z uwzglednieniem ewentualnych wpltywow szkod gorniczych w
przedmiotowej lokalizacji.

Montaz dylatacji bitumicznych ma na celu ograniczenie ewentualnego zagrozenia dla
bezpieczenstwa ruchu drogowego, ktére moze wystapi¢ w przypadku uszkodzenia dylatacji
blokowych.

1.3 Podstawa realizacji opracowania

Podstawe do realizacji zadania stanowia:

1. Wizja lokalna na obiekcie 1 ogledziny.
2. Google Maps.

3. Geoportal.gov.pl.

4.

Dokumentacja techniczna udostgpniona przez Zlecajacego:
1. Rysunki og6lne 1 opisy techniczne przedmiotowych obiektow.

2. ST D-M-00.00.00 v.1 ,Roboty w zakresie utrzymania obiektéw inzynierskich
zarzadzanych przez GDDKiA Oddziat w Katowicach, Rejon w Zabrzu”-
WYMAGANIA OGOLNE

5. Normy i literatura z przedmiotowego zakresu, w tym:
Dylatacje

a) IBDiIM-KOT-2018/0137 wydanie 2 — Przekrycia dylatacyjne asfaltowe do
mostow drogowych — Dylatacja asfaltowa typu TARCO;
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b) WR-M-71 ,Katalog typowych elementow i urzadzen wyposazenia drogowych
obiektow inzynierskich”;

¢) Zalecenia doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowywania

1 odbioru, Zarzadzenie nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad
z dnia 24 stycznia 2007 roku, oraz Zarzadzenie nr 77 z 2008 1 Zarzadzenie nr 23
z2014;

d) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999
r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne
1 ich usytuowanie (Dz. U. z 2016 r. poz. 124, z p6zn. zm.);

Elementy konstrukcyjne i nawierzchnie

a) WR-M-71 ,Katalog typowych elementéw i urzadzeh wyposazenia drogowych
obiektow inzynierskich”;
b) Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych 1 potsztywnych,

stanowigcego zalacznik do Zarzadzenia nr 31 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014r.

1.4 Stan istniejacy

1.4.1 Lokalizacja
Wiadukt MWAO1 znajduje si¢ w km 317+932 w ciggu autostrady A-4 kierunek Wroctaw
(dylatacja wjazdowa i zjazdowa).

Lokalizacja:

- m. Zabrze; gmina m. Zabrze, powiat Zabrze, wojewodztwo $laskie, obreb Makoszowy
- identyfikator dziatki: 247801 1.0005.AR _1.2175/28

- nr dziatki: 2175/28

- km 3174932 autostrady A-1
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Rys. 1 Lokalizacja przedmiotowego wiaduktu MWAOI
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Rys. 2 Widok z gory — liniami czerwonymi zaznaczono dylatacje 1 fragmenty nawierzchni
jezdni do wymiany

Rys. 3 Wijazd na obiekt od Katowic w kierunku Wroctawia
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1.4.2 Podstawowe informacje o obiekcie

Charakterystyka ogolna obiektu, na podstawie udostepnionej dokumentacji technicznej
obiektu:

Liczba przeset 1

Rozpigtos¢ teoretyczna przesta 11,60 m

Kat skrzyzowania z przeszkoda 90°C

Wysoko$¢ ustroju no$nego 0,62 m

Szerokos¢ catkowita 23,65 m (jezdnia 21,35m i kapy
chodnikowe 1,9m i 0,40m)

Ustrdj nosny 1 — przestowy, swobodnie podparty,
z zespolonych belek prefabrykowanych

Dylatacje szczelne, blokowe

Podpory skrajne przyczoitki zelbetowe, masywne

Nawierzchnia na obiekcie :

Warstwa Scieralna 5,0 cm z mieszanki SMA

Warstwa wigzaca 6,0 cm z mieszanki SMA

Izolacja 0,5 cm termozgrzewalna

Konstrukcje mostu stanowig belki typu ,,Kujan” dlugosci 11,64 m i wysokosci 620 mm
(tacznie znadbetonem). Dlugos¢ ustroju nosnego wynosi 12,20 m. Obiekt posadowiony
bezposrednio. Jezdnia na obiekcie ma jednostronny spadek poprzeczny o pochyleniu 2,0%. Kapy
chodnikowe na obiekcie majg jednostronny spadek poprzeczny 4,0%. Niweleta drogi na wiadukcie
przebiega w spadku podtuznym 2,2%.

Rys. 4 Widok z boku na obiekt
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1.4.3 Urzadzenia dylatacyjne

Na obiekcie zamontowane sa blokowe urzadzenia dylatacyjne ALGAFLEX T50 oraz
T100.

Dylatacja blokowa typ Algaflex TS0 zamontowana jest od strony wjazdowej (od strony
Wroctawia), natomiast dylatacja blokowa typ Algaflex T100 zamontowana jest od strony
zjazdowej (od strony Krakowa).

Stan techniczny urzadzen dylatacyjnych decyduje o koniecznos$ci ich wymiany.

~

Algaflex T50

Rys. 5 Lokalizacja urzadzen blokowych Algaflex
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Rys. 6 Blokowe urzadzenia dylatacyjne Algaflex T50 oraz T100
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2. PRZYJETE ROZWIAZANIE PROJEKTOWE
2.1 Zakres prac

Zakres prac obejmuje wymiang urzadzenia dylatacyjnego blokowego typ T50 i T100 na
dylatacyjne bitumiczne na obu przyczoétkach (dylatacja wjazdowa i zjazdowa) wraz z
niezbednymi pracami w kierunku na Wroclaw.

Przeznaczenie 1 sposob uzytkowania obiektu nie zmieni si¢ , a jego elementy nie beda
podlega¢ przebudowie. Forma architektoniczna oraz sposob dostosowania do krajobrazu i
zabudowy nie podlegaja zmianom.

2.2 Przyjete rozwigzanie projektowe

Na przedmiotowym obiekcie przyjeto wykonanie bitumicznych przekry¢ dylatacyjnych typu
»TARCO”.

Przy doborze przykry¢ dylatacyjnych pod uwagge byly brane nastepujace kryteria:
- schemat statyczny konstrukcji obiektu,

- schemat tozyskowania i rodzaj tozysk,

- przemieszczenia krawedzi szczeliny dylatacyjne;,

- szeroko$¢ szczeliny dylatacyjnej,

- rodzaj konstrukcji 1 nawierzchni przgsetl obiektu.

2.2.1 Dobor urzadzen dylatacyjnych
¢ Dane wejsciowe do projektowania urzadzen dylatacyjnych

o Wymiary 1 material konstrukcji obiektu zgodnie z dokumentacja techniczng
udostepniong przez Zlecajacego (pkt. 1.3 ppkt 4).

o Przewidywany termin montazu urzadzen dylatacyjnych — pazdziernik 2025 r.

¢ Zalozenia do doboru urzadzen dylatacyjnych
Konstrukcja przgsta — zelbetowa.
Grubos$¢ nawierzchni jezdni z hydroizolacjg — 5+6+0,5 =~ 11,5 cm — wg. dok. archiw.
Skos osi szczeliny dylatacyjnej — o = 90°.

Zaktadana temperatura konstrukcji podczas wykonywania bitumicznych przykry¢
dylatacyjnych: + 15 st. C.

Uwzgledniono zwigkszony (pkt. 3.2) zakres temperatur: - 25 °C + + 40 °C (At = 65°C).

Zgodnie z ,,Zaleceniami doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych ...” (pkt. 3.2), przy
wyliczaniu przemieszczenia krawedzi szczelin dylatacyjnych:

o Nie uwzgledniano wptyw obrotu przekrojow podporowych przeset (Zalecenia
dopuszczaja jego nie uwzglednianie przy dtugosci przgset < 50 m).

o Nie uwzgledniono wpltyw skurczu i1 pelzania betonu na przemieszczenia szczeliny
dylatacyjnej — obiekt istniejacy.
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o W obliczeniach przyjeto réwnomierne ogrzanie lub ochlodzenie calej konstrukcji.
Nie uwzgledniano nieréwnomiernego rozktadu temperatur na wysokosci konstrukcji.

2.2.2 Dylatacje - nad przyczélkiem P1 i przyczotkiem P2
Lozyska na obu przyczotkach — tozyska elastomerowe, kotwione — wg dok. archiw.
Szczelina dylatacyjna 3,8 cm nad przyczoétkiem P1 (dylatacja wjazdowa) od m. Wroctaw.
Szczelina dylatacyjna 6,2 cm nad przyczotkiem P2 (dylatacja zjazdowa) od m. Krakow.
Pierwotna konstrukcja dylatacji (pkt. 4.3) — dylatacja blokowa Algaflex T50 oraz T100.
Przyjeto podparcie na jednej z podpor.

Dhugos$¢ obliczeniowa (dlugos$¢ Le podlegajaca wydtuzeniu - od punktu statego do krawedzi
szczeliny dylatacyjnej) — dla dylatacji nad przyczétkami P11 P2:

Dhugos¢ podstawowa Lco =11,60+0,30 = 11,90 m

PRZEMIESZCZENIA WYWOLANE ZMIANAMI TEMPERATURY

Konstrukcje zelbetowe, sprezone, betonowe

Zakres temperatur od -25 do +40 (At=65°C)
Wspotczynnik 0,00001
Dtugosc wydtuzenia/skrocenia 11,9 m
Zakres temp. skrocenie (zima) 40 stopnie C
Zakres temp. wydtuzenie (lato) 25 stopnie C
Wydtuzenie urzadzenie (e7) 48 mm
Skrocenie urzadzenia (e) 3,0 mm

CALKOWITE PRZEMIESZCZENIE KRAWEDZI SZCZELINY DYLATACYJNE]

Al_c=al_t+Al_g@+al_sk+Al_p

zmniejszenie

szczeliny

Al_t= 4,8 mm 3,0 mm Al_t- przemieszczenie wywotane zmianami temperatury
Al_o= 0,00 mm 0,00 mm Al_¢- przemieszczenie wywotane obrotami przekrojow podporowych przeset
Al_sk= 0,00 mm 0,00 mm Al_sk- przemieszczenie wywotane skurczem betonu
Al_p= 0,00 mm 0,00 mm Al_p- przemieszczenie wywotane petzaniem betonu
SUMA skrocenie przesta wydtuzenie przesta
Al_c= 4,8 mm -3,0 mm

zwiekszenie szczeliny zmniejszenie szczeliny

Zgodnie z powyzszymi wyliczeniami, przemieszczenia szczeliny dylatacyjnej nad
przyczéotkami P11 P2 mieszcza si¢ w zakresie +5/-3 mm, sumarycznie 8 mm.

Minimalna wymagana wielko$¢ przekrycia dylatacyjnego - TARCO 30 x c tj. o szer. 30 cm,
na pelng grubos$¢ nawierzchni jezdni ¢ (sumarycznie przemieszczenia do 14 mm).
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Przyjeto:
e [los¢ przekry¢ dylatacyjnych do wymiany — 2 szt.
e Przekrycia dylatacyjnego (w jezdni i w kapach chodnikowych)
o Przyczotek P1 — dylatacja w jezdni i w kapach chodnikowych dt. 23,65 m
* w jezdni —typu TARCO 30x11,5cm szer. 30 cm

= w kapach chodnikowych — typu TARCO 30x10,0cm szer. 30 cm
(gora),
o Przyczotek P2 — dylatacja w jezdni i w kapach chodnikowych dt. 23,65 m
* wjezdni— typu TARCO 30x11,5cm, szer. 30 cm

= w kapach chodnikowych — typu TARCO szer. 30x10,0 cm szer. 30
cm (gora)
Laczna dlugo$¢ dylatacji nad przyczotkiem P11 P2 — 47,30 m (dylatacja wjazdowa

1 zjazdowa).

2.2.3 Kolejnos¢ wykonywania prac remontowych
e Wdrozenie tymczasowej organizacji ruchu - etapami
e Roboty rozbiorkowe

o Rozbidrka warstwy $cieralnej nawierzchni gr. 5,0cm na szerokosci ok. 0,5mb od
dylatacji oraz usunigcie istniejacej dylatacji blokowej w obrebie jezdni i kap
chodnikowych.

e Prace dylatacyjne i nawierzchniowe na jezdni i kapach chodnikowych
o Ulozenie warstwy $cieralnej gr. 5,0cm z asfaltu lanego w obrebie dylatacji

o Wytrasowanie 1 naci¢cie krawedzi dylatacji, wykucie i oczyszczenie koryta
dylatacyjnego.

o Wykonanie bitumicznego przekrycia dylatacyjnego typu TARCO
w przygotowanym korycie.
e (Odtworzenie docelowego oznakowania poziomego w rejonie robdt remontowych.
e Likwidacja tymczasowej organizacji ruchu.

e Prace wykonczeniowe i porzadkowe.

Rzeczywisty zakres wymaganych prac remontowych zostanie uszczegélowiony

i uzgodniony z zarzadca obiektu po dokonaniu prac rozbiorkowych.
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3. TECHNOLOGIA PROWADZENIA PRAC REMONTOWYCH
3.1 Zakres zleconych prac

Wymiana dylatacji blokowych na obiekcie MWAO1 kierunek Wroctaw (dylatacja wjazdowa
1 zjazdowa) na asfaltowe przekrycie dylatacyjne typu ,,TARCO” oraz wymiana warstwy
Scieralnej w obrebie dylatacji po ok. 0,5m.

3.2 Organizacja wykonywania robot

Prace mostowe na obieckcie MWAOI1 kier. Wroctaw beda wykonywane przez zespoét
roboczy, wyposazony w odpowiedni sprzet.

Prace dylatacyjne wykonywane be¢da zgodnie z IBDiM-KOT-2018/0137 wydanie 2 —
Przekrycia dylatacyjne asfaltowe do mostow drogowych — Dylatacja asfaltowa typu
TARCO.

3.3 Organizacja ruchu

Prace beda wykonywane dwuetapowo przy zamknieciu potdéwkowym jezdni autostrady.
Wymaga to wprowadzenia Czasowej Organizacji Ruchu. Projekt COR stanowi odrebne
opracowanie.

3.4 BHP

Wszyscy pracownicy zatrudnieni przy pracach remontowych sg przeszkoleni pod wzgledem
BHP i posiadaja odpowiednie uprawnienia do obstugi specjalistycznego sprzgtu.

Wszyscy pracownicy sg wyposazeni w ubrania robocze oraz niezbgdne $rodki ochrony
indywidualnej. Stosowany sprzet posiada niezbedne certyfikaty bezpieczenstwa.

3.5 Kolejnos¢ wykonywania prac remontowych

Zgodnie z opisem podanym w pkt. 2.2.3 dla obiektu.

Etapy robot
- etap 1 — pas wolny i awaryjny oraz chodnik

- etap 2 — pas srodkowy 1 szybki oraz chodnik

Termin realizacji zadania

Planowane rozpoczecie robot: 06.10.2025r.

Zakres robot

Zakres robot przed rozpoczeciem wszystkich etapéw obejmuje nastepujace prace
organizacyjne:

- zagospodarowanie i1 zabezpieczenie terenu,

- organizacja zapleczu budowy,
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- prace przygotowawcze,
- organizacja ludzi, pojazdow, sprzetu, maszyn i materiatlow
Zakres robot dla kazdego etapu obejmuje:

1. Wprowadzenie COR
2. Prace rozbiorkowe
- rozbidrka istniejacych dylatacji, nawierzchni i1 izolacji w obrebie 0,5m od dylatacji
w celu przygotowania koryt pod dylatacje;
- rozbidrka 1 profilacja betonu po rozbiorce dylatacji blokowych
- wywoz i utylizacja materiatow rozbidrkowych.

3. Prace montazowe
- utozenie izolacji oraz stref z asfaltu lanego

- przygotowanie koryt pod dylatacje
- wykonanie dylatacji bitumicznych

4. Prace porzadkowe
- uporzadkowanie terenu
- odtworzenie oznakowania poziomego

3.6 Prace dylatacyjne
Przygotowanie materialow

Masa zalewowa powinna by¢ rozgrzana do temperatury 150-180°C i wymieszana w celu
uzyskania jednakowej temperatury. Temperatur¢ masy nalezy sprawdzi¢ bezposrednio
przed wbudowaniem termometrem zewnetrznym. Temperatura masy w trakcie jej
przygotowania kontrolowana jest termometrem elektronicznym sprzezonym z uktadem
termostatycznym zamontowanym na kotle. Do kontroli temperatury przy wbudowaniu masy
stosowany jest termometr z laserowym pomiarem temperatury.

Kruszywo nalezy osuszy¢ i podgrza¢ w przewoznej suszarce (opalanej gazem propan-
butan). Temperatura kruszywa powinna by¢ w granicach 150-170°C (przy wykonywaniu
wypetnien w niskiej temperaturze otoczenia nalezy podgrzewac kruszywo do temperatury
WYyZszej).

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w uprzednio wygrzanych termoizolacyjnych termosach.
Temperatura kruszywa w trakcie wbudowywania nie moze by¢ nizsza niz 105° C.

Do kontroli temperatury kruszywa stosowane termometry elektroniczne z laserowym
pomiarem temperatury.

Przygotowawcze prace dylatacyjne na jezdni

o Wytrasowanie osi szczeliny dylatacyjnej oraz krawedzi nowego bitumicznego
przekrycia dylatacyjnego na nowej nawierzchni jezdni.

o Nacigcie nawierzchni jezdni wzdluz krawedzi projektowanego/nowego przekrycia
dylatacyjnego 1 wykucie powstatego w ten sposob koryta obejmujacego istniejace
bitumiczne przekrycie dylatacyjnego wraz fragmenty nawierzchni jezdni.

o Nacigcie nawierzchni pila.

o Wykucie koryta z uzyciem lekkich recznych mtotow pneumatycznych, tak aby
uzyska¢ projektowany ksztalt koryta.
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W przypadku stwierdzenia wykruszen, luzne fragmenty nawierzchni i betonu
nalezy usung¢, a obszar rozkucia w tym miejscu poszerzyc.

Odkute podtoze, w tym takze pionowe powierzchnie potaczen przekrycia
dylatacyjnego z istniejacg nawierzchnig, nalezy oczysci¢ przez piaskowanie, a
nastepnie oczys$ci¢ z pozostatosci strumieniem sprezonego powietrza.

Widoczne elementy stalowe (np. zbrojenie) oczysci¢ do wymaganego stopnia
czystosci.

Koryto powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja z doktadnoscia +-5%
zaktadanej szerokosci koryta. Dopuszcza si¢ wykonanie koryta metodg frezowania.

o Opcjonalna reprofilacja gornej powierzchni odstonigtego betonu w korycie, w
miejscach ubytkéw o glebokosci powyzej 5 mm - przy uzyciu polimerobetonu.

o Reprofilacja ubytkow kraweznikow

Zatozono pozostawienie istniejacych kraweznikéw w obrgbie wymienianych
przekry¢ dylatacyjnych.

Reprofilacj¢ ewentualnych ubytkow kraweznikow wykonac polimerobetonem typu
PC do uzyskania zatozonej w projekcie szczeliny migedzy kraweznikami nad
szczeling dylatacyjna. Podczas aplikacji polimerobetonu temperatura podioza
powinna by¢ nie nizsza jak + 5° C, 1 wyzsza od temperatury punktu rosy co najmniej
o 3° C, a maksymalna wilgotno§¢ powietrza nie wigcej niz 85%. Reprofilowane
powierzchnie krawe¢znika nalezy pokry¢, uzywajac pedzla, materiatem
gruntujagcym (primerem) przeznaczonym do gruntowania betonu. Aplikacja
primera i polimerobetonu musi odbywac si¢ zgodnie z kartg techniczng materiatu i
instrukcja producenta.

Alternatywnie dokona¢ wymiang kraweznikow w rejonie szczelin dylatacyjnych.
Rodzaj przyjetego rozwigzania zalezny od stanu kraweznikow, uzgodni¢ po
dokonaniu prac rozbiorkowych.

o Wykonanie bitumicznego przekrycia dylatacyjnego typu TARCO w
przygotowanym korycie.

Wykonanie dylatacji

Przykrycie dylatacyjne typu TARCO wykonuje si¢ w przygotowanym korycie wykonanym
J-w. w nawierzchni bitumicznej w nastepujacych etapach:

- w szczeling dylatacyjng wciska si¢ watek poliuretanowy o odpowiedniej $rednicy,

- w koryto wlewa si¢ pierwsza warstwe masy zalewowej 1 uklada si¢ symetrycznie w
stosunku do szczeliny stabilizator doktadnie dociskajac go do masy zalewowe;,

- w koryto wlewa si¢ kolejng warstwe masy zalewowej 1 uktada si¢ membrane symetrycznie
wzgledem szczeliny dylatacyjnej dociskajac ja do masy na calej dtugosci,

- koryto wypelnia si¢ na przemian kruszywem kamiennym 1 masg zalewowa
TARCOMASTIC o temp. 150-180° C. Grubos¢ warstw powinna by¢ tak dobrana, aby
masa bitumiczna doktadnie wypetiata wszystkie przestrzenie w kruszywie, a
réwnoczesnie zespolita si¢ z poprzednig warstwa. Grubo§¢ warstw nie moze przekraczad
Scm. Ostatnia warstwa kruszywa powinna by¢ utozona na réwno z powierzchnig
nawierzchni bitumicznej i starannie zawalowana w celu prawidlowego utozenia kruszywa.

Ostatnig warstwe kruszywa nalezy zala¢ masg zalewowa 1 pozostawi¢ do catkowitego
wystygnigcia.
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Po catkowitym ostygnigciu (do temperatury otoczenia) wykonuje si¢ warstwe
wykonczeniowg. W tym celu nalezy oczysci¢ gorng warstwe powierzchni sprgzonym
powietrzem, podgrza¢ palnikiem gazowym, przykry¢ cienka warstwg goracej masy
zalewowej 1 posypa¢ drobnym kruszywem bazaltowym lub granitowym frakc;ji 2/5.

Goérna powierzchnia masy zalewowej powinna wystawac¢ kilka milimetrow (~3mm) ponad
poziom nawierzchni i zachodzi¢ na nig 2-3cm. Catkowite wykonczenie przykrycia nastepuje
pod wptywem obcigzenia ruchem drogowym w czasie zaleznym od temperatury i nat¢zenia
ruchu (zwykle 2-7 dni).

Przerwy w wykonywaniu przykrycia dylatacyjnego

Przy wykonywaniu prac na zatozonym odcinku (etap zgodne z organizacja ruchu) szeroko$ci
jezdni - w przewidywanym miejscu tgczenia przykrycia dylatacyjnego - nalezy wykonac
odpowiednie szalowanie z desek lub styropianu oklejonych szarg taSma zbrojeniow3.

Uszczelnienie stykéw miedzy kraweznikami nad szczeling dylatacyjng

Szczeliny miedzy krawegznikami nad szczelinami dylatacyjnymi wypeni¢ warstwa kitu
trwaleplastycznego, opartego na wktadce neoprenowe;.

Odbioér robot dylatacyjnych

Odbiorowi podlega koryto w zakresie wymiardw gabarytowych (szerokos¢, gteboko$¢) oraz
odpowiedniego oczyszczenia przez piaskowanie.

W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ rownos$¢ przykrycia dylatacyjnego i
odtwarzanej nawierzchni jezdni.

Powierzchnia przykrycia dylatacyjnego powinna by¢ réwnolegta do powierzchni
bitumicznej 1 znajdowac si¢ ponad nig od 0-3mm, powierzchnia wykonczeniowa powinna
zachodzi¢ na nawierzchni¢ od 2-3cm. Wypelnienie powinno mie¢ regularny ksztatt.

Prace wykonczeniowe i porzadkowe

Odtworzenie oznakowania poziomego na szerokos$ci prac nawierzchniowych w technologii
termoutwardzalnej lub chemoutwardzalnej, profilowanej lub strukturalne;.

Dopuszczenie do ruchu

Dopuszczenie do ruchu na podstawie oceny wizualnej wykonanego przykrycia
dylatacyjnego, po calkowitym zwigzaniu zastosowanych materiatow.
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4. INFORMACJA DOTYCZACA PLANU BEZPIECZENSTWA I OCHRONY
ZDROWIA

Podczas realizacji robot w ramach niniejszego opracowania wystepuja roboty stwarzajace
szczegblnie wysokie ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi w rozumieniu:
,Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie informacji dotyczacej planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, z dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz. u. Nr 120, pdz.1 1126). W zwiazku z powyzszym
przed przystapieniem do robdt wg niniejszego projektu, kierownik budowy zobowigzany jest
sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwany ,,planem BIOZ".

Zakres robot obejmuje wymiang dylatacji blokowych na asfaltowe przekrycie dylatacyjne
w ramach realizacji Kontraktu: Wykonanie kompletu robot zwigzanych z wymiang urzgdzenia
dylatacyjnego na dylatacje bitumiczng na obiekcie MWAQOI w Zabrzu w ciggu autostrady A-4 w
km 317+932 kierunek Wroctaw (dylatacja wjazdowa i zjazdowa) ”.

Istniejgacy obiekt budowlany

Inwestycja ma na celu wymian¢ urzadzenia dylatacyjnego obiektu i wykonywana jest w
obszarze istniejgcego obiektu 1 jego dojazdow.

Kolejnos¢ wykonywania robot
1.1.0rganizacja placu budowy
1.2.0znakowanie rob6t i wprowadzenia objazdu
1.3.Wykonanie ekranizacji i stosownego oznakowania stref robot
1.4.Roboty rozbiorkowe
1.5.Roboty nawierzchniowe
1.6.Montaz wyposazenia
1.7.Roboty porzadkowe
Rodzaje wykonywanych robot
e Zagospodarowanie placu budowy
e Roboty rozbiorkowe
e Roboty budowlano-montazowe (nawierzchniowe i zelbetowe)
e Roboty wykonczeniowe
e Maszyny i urzadzenia techniczne uzytkowane na placu budowy

Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do realizacji robot szczegolnie
niebezpiecznych

e Szkolenie pracownikow w zakresie BHP
e Zasady postepowania w przypadku wystgpienia zagrozenia

e Zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegolnie niebezpiecznymi przez
wyznaczone w tym celu osoby

e Zasady stosowania przez pracownikéw srodkow ochrony indywidualnej oraz odziezy
1 obuwia roboczego
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Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym
z wykonywania robét budowlanych.

Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy sprawuja
odpowiednio kierownik budowy (kierownik robot / inzynier robdt) oraz mistrz budowlany,
stosownie do zakresu obowigzkow.

Nieprzestrzeganie przepisow bhp na placu budowy prowadzi do powstania bezposrednich
zagrozen dla zycia lub zdrowia pracownikow.

Przyczyny organizacyjne powstania wypadkow przy pracy:
a) niewtasciwa ogolna organizacja pracy
1. nieprawidtowy podzial pracy lub rozplanowanie zadan,
2. niewtasciwe polecenia przetozonych,
3. brak nadzoru,
4. brak instrukcji postugiwania si¢ czynnikiem materialnym,
5. tolerowanie przez nadzor odstgpstw od zasad bezpieczenstwa pracy,
6. brak lub niewtasciwe przeszkolenie w zakresie bezpieczenstwa pracy i ergonomii,
7. dopuszczenie do pracy cztowieka z przeciwwskazaniami lub bez badan lekarskich;
b) niewlasciwa organizacja stanowiska pracy:
1. niewlasciwe usytuowanie urzadzen na stanowiskach pracy,
2. nieodpowiednie przejscia i dojscia,
3. brak srodkéw ochrony indywidualnej lub niewtasciwy ich dobor
Przyczyny techniczne powstania wypadkéw przy pracy:
c) niewlasciwy stan czynnika materialnego:
e wady konstrukcyjne czynnika materialnego bedace Zrédtem zagrozenia,
e niewlasciwa statecznos$¢ czynnika materialnego,
e brak lub niewlasciwe urzadzenia zabezpieczajace,
e brak $rodkéw ochrony zbiorowej lub niewtasciwy ich dobor,
e brak lub niewlasciwa sygnalizacja zagrozen,
e niedostosowanie czynnika materialnego do transportu, konserwacji lub napraw;
d) niewlasciwe wykonanie czynnika materialnego:
e zastosowanie materialdéw zastepczych,
e niedotrzymanie wymaganych parametrow technicznych;
e) wady materialowe czynnika materialnego:
e ukryte wady materiatowe czynnika materialnego;
f) niewlasciwa eksploatacja czynnika materialnego:

e nadmierna eksploatacja czynnika materialnego,
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e niedostateczna konserwacja czynnika materialnego,
e niewlasciwe naprawy i remonty czynnika materialnego.
Osoba kierujgca pracownikami jest obowigzana:

— organizowac¢ stanowiska pracy zgodnie z przepisami i zasadami bezpieczenstwa i higieny
pracy,

— dba¢ o sprawno$¢ $rodkow ochrony indywidualnej oraz ich stosowania zgodnie
Z przeznaczeniem,

— organizowaé, przygotowywaé 1 prowadzi¢ prace, uwzgledniajagc zabezpieczenie
pracownikow przed wypadkami przy pracy, chorobami zawodowymi i innymi chorobami
zwigzanymi z warunkami $srodowiska pracy,

— dba¢ o bezpieczny i higieniczny stan pomieszczen pracy i wyposazenia technicznego,
atakze o sprawno$¢ Srodkéw ochrony zbiorowej 1 ich stosowania zgodnie
Z przeznaczeniem.

Na podstawie:

- oceny ryzyka zawodowego wystepujacego przy wykonywaniu robdot na danym
stanowisku pracy

- wykazu prac szczegolnie niebezpiecznych,

- okreslenia podstawowych wymagan bhp przy wykonywaniu prac szczegoélnie
niebezpiecznych,

- wykazu prac wykonywanych przez co najmniej dwie osoby,

- wykazu prac wymagajacych szczegodlnej sprawnosci psychofizycznej,

kierownik budowy powinien podja¢ stosowne $rodki profilaktyczne majace na celu:

— zapewni¢ organizacj¢ pracy i stanowisk pracy w sposob zabezpieczajacy pracownikéw
przed zagrozeniami wypadkowymi oraz oddziatywaniem czynnikéw szkodliwych
1 ucigzliwych,

- zapewni¢ likwidacje zagrozen dla zdrowia i Zycia pracownikow gléwnie przez
stosowanie technologii, materialéw i substancji nie powodujacych takich zagrozen.

W razie stwierdzenia bezpos$redniego zagrozenia dla zycia lub zdrowia pracownikow osoba

kierujgca pracownikami obowigzana jest do niezwlocznego wstrzymania prac i podjecia
dzialan w celu usunigcia tego zagrozenia.

Pracownicy zatrudnieni na budowie, powinni by¢ wyposazeni w $rodki ochrony
indywidualnej oraz odziez i obuwie robocze, zgodnie z tabelg norm przydziatu srodkow
ochrony indywidualnej oraz odziezy i obuwia roboczego opracowang przez pracodawce.

Srodki ochrony indywidualnej w zakresie ochrony zdrowia i bezpieczenstwa uzytkownikow
tych $rodkéw powinny zapewnia¢ wystarczajaca ochrone przed wystepujacymi
zagrozeniami (np. upadek z wysokosci, uszkodzenie gtowy, twarzy, wzroku, stuchu).

Kierownik budowy obowigzany jest informowa¢ pracownikow o sposobach
postugiwania si¢ tymi srodkami.
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Podstawa prawna opracowania:

ustawa z dnia 26 czerwca 1974 r. — Kodeks pracy (t. jedn. Dz.U. z 1998 r. Nr 21 poz.94
z pdézn.zm.)

art.21 ,,a” ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. z 2000 r. Nr 106
poz.1126 z pdzn.zm.)

ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (Dz.U.Nr 122 poz.1321 z
p6z.zm.)

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu 1 formy planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia oraz
szczegblowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia
bezpieczenstwa 1 zdrowia ludzi (Dz.U. Nr 151 poz.1256)

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie
szczegOlnych zasad szkolenia w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr62
poz. 285)

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie
rodzajow prac wymagajacych szczegdlnej sprawnosci psychofizycznej (Dz.U.Nr 62 poz.
287)

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie
rodzajow prac, ktore powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz.U.Nr
62 poz. 288)

rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie profilaktycznych
positkéw i napojow (Dz.U.Nr 60 poz. 278)

rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie
og6lnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.Nr 129 poz. 844 z p6z.zm.)
rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i innych urzadzen
technicznych do robot ziemnych, budowlanych 1 drogowych (Dz.U.Nr 118 poz. 1263)
rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 16 lipca 2002 r. w sprawie rodzajow urzadzen
technicznych podlegajacych dozorowi technicznemu (Dz.U.Nr 120 poz. 1021)
rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefnstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.Nr 47 poz. 401).
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5. CZESC RYSUNKOWA

Rys. 1 Orientacja
Rys. 2 Lokalizacja
Rys. 3 Stan projektowany

6. ZALACZNIKI
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